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Potencia, precisión y libertad quirúrgica en cada
procedimiento.

El Cordless Driver 8 de Stryker® es un sistema avanzado de
perforación y atornillado quirúrgico inalámbrico diseñado para
procedimientos de trauma, ortopedia y cirugía reconstructiva que
demandan máxima precisión, ergonomía y rendimiento
intraoperatorio.
Su tecnología inalámbrica de última generación proporciona
movilidad total dentro del quirófano, eliminando restricciones por
cables y optimizando la eficiencia quirúrgica en procedimientos de
alta complejidad.
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STRYKER® CORDLESS DRIVER 8

TECNOLOGÍA INALÁMBRICA DE
ALTO DESEMPEÑO

MOTOR DE ALTA POTENCIA Y TORQUE
OPTIMIZADO
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STRYKER® CORDLESS DRIVER 8

TECNOLOGÍA INALÁMBRICA DE
ALTO DESEMPEÑO

MOTOR DE ALTA POTENCIA Y TORQUE
OPTIMIZADO

CARACTERÍSTICAS PRINCIPALES

TECNOLOGÍA INALÁMBRICA DE ALTO DESEMPEÑO
MOTOR DE ALTA POTENCIA Y TORQUE OPTIMIZADO
 DISEÑADO PARA PERFORACIÓN ÓSEA EFICIENTE, COLOCACIÓN DE TORNILLOS Y FRESADO CON
EXCELENTE RESPUESTA MECÁNICA.
DISEÑO ERGONÓMICO Y BALANCEADO
 REDUCE FATIGA DEL CIRUJANO Y MEJORA EL CONTROL DURANTE PROCEDIMIENTOS
PROLONGADOS.
SISTEMA MODULAR VERSÁTIL
 COMPATIBLE CON MÚLTIPLES ADITAMENTOS ORTOPÉDICOS PARA TRAUMA, ARTROPLASTÍA Y
PROCEDIMIENTOS ESPECIALIZADOS.
BATERÍAS DE LARGA DURACIÓN Y CARGA RÁPIDA
 GARANTIZAN CONTINUIDAD OPERATIVA Y MÁXIMA DISPONIBILIDAD EN QUIRÓFANO.
CONSTRUCCIÓN ROBUSTA Y SELLADO QUIRÚRGICO AVANZADO
 DISEÑADO PARA SOPORTAR PROCESOS REPETITIVOS DE ESTERILIZACIÓN HOSPITALARIA.
CONTROL PRECISO DE VELOCIDAD Y DIRECCIÓN
 PERMITE PERFORACIÓN Y FIJACIÓN CON ALTA PRECISIÓN BIOMECÁNICA.



Potencia de alto desempeño y precisión absoluta para
cirugía ortopédica avanzada.

El Taladro Rotativo Stryker® Familia 8 es un sistema quirúrgico de
alto rendimiento diseñado para procedimientos de trauma,
ortopedia, columna y reconstrucción ósea que requieren perforación
precisa, fresado eficiente y máxima confiabilidad intraoperatoria.
Integrado a la reconocida plataforma System 8 de Stryker®, ofrece
una combinación excepcional de potencia, ergonomía y control
quirúrgico, permitiendo al cirujano trabajar con mayor precisión y
eficiencia incluso en los procedimientos más demandantes.
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STRYKER® SYSTEM 8 ROTARY DRILL

DISEÑO ERGONÓMICO Y
BALANCEADO

SISTEMA DE RESPUESTA MECÁNICA
INMEDIATA
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STRYKER® CORDLESS DRIVER 8

TECNOLOGÍA INALÁMBRICA DE
ALTO DESEMPEÑO

MOTOR DE ALTA POTENCIA Y TORQUE
OPTIMIZADO

BENEFICIOS PARA EL CIRUJANO

LIBERTAD TOTAL DE MOVIMIENTO
ERGONOMÍA SUPERIOR Y MEJOR MANIOBRABILIDAD
EXCELENTE CONTROL DE VELOCIDAD Y TORQUE
MENOR FATIGA OPERATORIA
SISTEMA INTUITIVO Y ALTAMENTE CONFIABLE

CALIDAD Y CONFIANZA STRYKER®

EL TALADRO ROTATIVO FAMILIA 8 STRYKER® REPRESENTA UNA PLATAFORMA
QUIRÚRGICA DE ÚLTIMA GENERACIÓN DISEÑADA PARA OFRECER POTENCIA,
PRECISIÓN Y RENDIMIENTO SUPERIOR EN CIRUGÍA ORTOPÉDICA MODERNA.
TECNOLOGÍA DISEÑADA PARA RESPONDER CON EXACTITUD EN CADA
PERFORACIÓN Y CADA PROCEDIMIENTO.
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VS

DIFERENCIAS CLAVE



Ergonomía superior, potencia precisa y control absoluto
en cirugía ortopédica.

El Motor F1 con Empuñadura de Pistola Stryker® es un sistema
quirúrgico especializado diseñado para procedimientos de
trauma, ortopedia y reconstrucción ósea que requieren
perforación precisa, colocación eficiente de implantes y máxima
estabilidad intraoperatoria.
Su distintivo diseño tipo pistola proporciona una ergonomía
avanzada y una transmisión de fuerza optimizada, permitiendo
al cirujano trabajar con mayor control, comodidad y precisión
durante procedimientos de pequeños fragmentos.
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STRYKER® F1 SYSTEM – PISTOL GRIP HANDLE

DISEÑO ERGONÓMICO TIPO
PISTOLA

MOTOR DE ALTO TORQUE Y
VELOCIDAD CONTROLADA
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STRYKER® F1 SYSTEM – PISTOL GRIP HANDLE

DISEÑO ERGONÓMICO TIPO
PISTOLA

MOTOR DE ALTO TORQUE Y
VELOCIDAD CONTROLADA

CARACTERÍSTICAS PRINCIPALES

DISEÑO ERGONÓMICO TIPO PISTOLA (PISTOL GRIP)
 MEJORA EL AGARRE QUIRÚRGICO Y PROPORCIONA MAYOR ESTABILIDAD
DURANTE PERFORACIÓN Y FIJACIÓN ÓSEA.
MOTOR DE ALTO TORQUE Y VELOCIDAD CONTROLADA.
EXCELENTE BALANCE Y DISTRIBUCIÓN DE PESO
 REDUCE FATIGA OPERATORIA DURANTE PROCEDIMIENTOS PROLONGADOS.
CONTROL PRECISO DE DIRECCIÓN Y VELOCIDAD
 PERMITE MANIOBRAS QUIRÚRGICAS MÁS SEGURAS Y PRECISAS.
COMPATIBILIDAD CON SISTEMAS AO Y ACCESORIOS ORTOPÉDICOS ESTÁNDAR
 INTEGRACIÓN EFICIENTE CON BROCAS, RIMAS Y DESTORNILLADORES
QUIRÚRGICOS.
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